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Connection diagram: CS-D508 + 60BYGH250D-09R
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Alternative connection with RJ45-Adapter
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SW1-SW4: 
Step resolution
Schrittanzahl

Sw5: 
Motor reverse
Richtungsumkehr
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Autotune
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Example:
800 Steps

Sw7: 
Pulse Mode

Sw8: 
Pulse Edge
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Anschluss Encoder des Hybrid-Servomotors:
Der Motor besitzt ein 30 cm langes Kabel mit SUB-D 15 Stecker.
Die Belegung ist wie folgt:

Steckerbelegung SUB-D 15 Stecker:

Pin 1: Channel A+  verbinden mit  EA+ am ES-D808
Pin 2: VCC +5V  verbinden mit  VCC  am ES-D808
Pin 3: GROUND  verbinden mit  EGND am ES-D808
Pin 11: Channel B+  verbinden mit  EB+  am ES-D808
Pin 12: Channel B-  verbinden mit  EB-  am ES-D808
Pin 13: Channel A-  verbinden mit  EA-  am ES-D808

Das Encoder-Verlängerungskabel passt genau an diesen Stecker, 
es hat folgende Belegung:


